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Fax. 0212 /8804-188 web: www.reo de Frequenzumrichter fur Schwingforderer c €

Bedienungsanleitung

Netzfrequenzunabhangige, einstellbare Antriebsfrequenz fir den Schwingférderer.

Bedienung uber Tasten und LED-Display, alle Einstellungen von auRen méglich.

Konstante Forderleistung bei Netzspannungschwankungen.

Typenabhangig ist eine Stauschaltung Uber Fillstandsteuerung und eine Schwingweitenregelung
integriert. Bei Schwingweitenregelung ist eine selbststandige Frequenzsuche (Resonanzfrequenz)
maoglich.

Freigabeeingang (Start / Stop), Statusrelais (Ausgang aktiv/nicht aktiv).

Anbaugehause IP 54 oder Schaltschrankeinbaugehause IP 20

Technische Daten:

Eingangsspannung 115/240V, +/- 10%, 50/60 Hz
Ausgang 0..100/0...205V,3A,6 A/8A
Ausgangsfrequenz 30...140 Hz
Freigabeeingang Kontakt oder 24 V, DC
Sensor Stauschaltung 24V, PNP (100 mA)
V1B WAE 168 Statusrelais (Ein-Aus) Wechsler (250V, 1 A)
wy Betriebstemperatur 0..+45°C
- Lagertemperatur -10...+80 °C
Schaltschrankeinbau- Gehauseausfiihrung Empf. Vorsicherung 10 A, 16 A, 16 A Trage, Si-Automat Klasse "D"
ausfuhrung IP20 IP 54
Bedienung: Betriebsanzeige
Bedien- und Anzeigedisplay Die Einstellung erfolgt durch eine Meniisteuerung. Die unter- = Freigabe AUS
schiedlichen Parameter werden durch Eingabe eines Zugriffs- —
B Wert steigt code erreicht. =T Staustrecke voll
_ Alle Einstellungen beginnen mit Driicken der P-Taste, gefolgt et
@ Wert fallt von der Wahl der Meniinummer mit den Pfeil-Tasten.
Zirm Sollwert in %
u - ick Einstellverhalten . LU i o
B zuruc Kurzes Driicken der Pfeiltasten erhdht/verringert die Anzeige o0 Verzégerungszeit lauft
ﬂ ﬂ n Programmiermodus um eine Stelle, langeres Driicken erhoht/verringert um eine _ Stop Giber "0" Taste
@ oder Bestéatigen Zehnerpotenz. 50 LF

Geanderte Einstellwerte werden durch Verlassen des Menis
oder durch Nichtbetatigen der Tasten nach 60 Sekunden
dauerhaft gespeichert.
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Einstellmdglichkeiten Bereich Code Wg_rk- Menu- Fehlermeldungen
seitig code
Schwingamplitude 0... 100 % A. 0% 000, 002
Maximale Ausgangsspannung 50...100 % P 100 %. 096, 008 [/L:/_ - ] [ Il ] Mogl. Ursache: Zu grofder Forderer,. Frequenz zu niedrig
Schwingfrequenz 30...140 Hz F 100 Hz 096, 008 = = fur eingesetzte Magnete,. Luftspalt zu groR.
Sanftanlauf 0... 4 Sek. /. 0.1 Sek. 096
Sanftauslauf 0... 4 Sek. \ 0,1 Sek. 096 Errorl [ 00 KurzscluB am Ausgang
Sollwert extern 0/1 ESP. 0O 003 = — Mégl. Ursache: Verdrahtung falsch, evtl. defekter Magnet
Sollwert Potentiometer 0/1 POT. O 003 i hoch
Sollwert 0(4)... 20 mA 0/1 4.20 003 — - Ingangsspannung zu hoc
Grob- Fein Steuerung 0/1 2SP. O 003 {:/— =l } [ L ] Ursache: Netzspannung zu hoch oder
Freigabe invertieren 0/1 -En. 0 003 Ruckspeisung durch Magnet.
Einschaltverzégerung 0... 15 Sek. l. 5 Sek. 167
Ausschaltverzdgerung 0... 15 Sek. l. 5 Sek. 167 [/_— o H CC ] Sensor time out tUberschritten
Sensor invertieren 0/l SE. 0 167 £ L =L
Sensor time out aktivieren 0/1 E. 0 167 .
Sensor time out Zeit 30..240 Sek. E.E. 5 Sek. 167 Ftlahlerm'eldungen werden d__urch Drgcken der P-Taste oder Aus- und
Regelbetrieb aktivieren 0/l ACC. 180 Sek. 167 wiedereinschalten des Gerates zurlickgesetzt.
Regelparamter Proportional 0...100 P.A. 40 008
Regelparameter Integral 0..5 I.A. 5 008
Frequenznachfolge Ein 0/1 AFC. 0 008
Anwendereinstellung sichern ~ PUSH. 143
Werkseitige Einstellung
wiederherstellen FAC. 210
Anwendereinstellung
Wiederherstellen US.PA. 210
ProgrammiermenUs verbergen Hd.C. 117

Zum Verstellen der Forderleistung muss keine Code-Nummer eingegeben werden, zweimaliges Drucken der P-Taste fuhrt direkt zur Sollwerteingabe.

Code 000 Sollwert Forderleistung

Forderleistung einstellen

]@ Forderleistung 0...100 % =

@@[El /7/‘/]@[0 Talaln]
I L B IR

3 Talnli
= [y yn]
i i | g Forderleistung
) <
@ Betriebsmodus —
LA ol Sollwert
100 %

' Sicherungen
|

Durch interne Kondensatoren kommt es im Einschaltmoment zu einer Ladestromspitze. Insbesondere wenn mehrere Gerate gleichzeitig
eingeschaltet werden, kann es zum Auslosen der vorgeschalteten Sicherungen kommen. Es missen daher trage Sicherungen bzw.
Sicherunsautomaten mit trager Auslésecharakteristik "D" eingesetzt werden.
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Sicherheitshinweise

Diese Beschreibung enthalt die erforderlichen Informationen fiir den bestimmungsgemafiien Gebrauch der darin beschriebenen Produkte. Sie wendet sich an technisch
qualifiziertes Personal.

Qualifiziertes Personalnsind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Unterweisung sowie lhrer Kenntnisse uber einschlagige Normen, Bestimmungen
Unfallverhttungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse von dem flr die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten
auszufuhren, und dabei mogliche Gefahren erkennen und vermeiden kdnnen (Defination fur Fachkrafte laut IEC 364).

WARNUNG !
Gefahrliche Spannung!

Nichbeachtung kann Tod, schwere Kérperverletzung oder Sachschaden verursachen.

Trennen Sie Versorgungsspannung vor Montage- oder Demontagearbeiten sowie bei Sicherungswechsel oder Aufbauanderungen.

Beachten Sie die im spezifischen Einsatzfall geltenden Unfallverhitungs- und Sicherheitsvorschriften.

Vor Inbetriebnahme ist zu kontrollieren, ob die Nennspannung des Gerates mit der 6rtlichen Netzspannung Ubereinstimmt.

Not-Aus-Einrichtungen missen in allen Betriebsarten wirksam bleiben. Entriegeln der Not-Aus-Einrichtung darf kein unkontrolliertes Wiederanlaufen bewirken.
Die elektrischen Anschlliisse missen abgedeckt sein.

Schutzleiteranschlliisse miissen nach Montage auf einwandfreie Funktion Gberprift werden.

Inbetriebnahme

Stimmen Netzspannung, Betriebsspannung des Forderers und Gerateeingagsspanung uberein ?
st die Anschlussleistung des Foérdergerates innerhalb des Gerateleistungsbereichs *
rifen ! Ist die Anschlussleistung des Ford ates i halb des Gerateleist bereichs ?
Welche mechanische Schwingfrequenz hat das Fordergerat ?

Gerat anschliessen nach Anschlussanweisung, auf richtige Erdverbindungen achten !

) ) Fabrikneue Gerate haben eine Grundeinstellung ab Werk s. Tabelle Einstellmdglichkeiten.
! Hinweis Bei unbekannter Gerateeinstellung, zuerst Grundeinstellung mit Ment C 210 "FAC." wiederherstellen.
Externer Bei Anwendung mit externer Sollwertvorgabe in Meni C 003 "E.S.P." = | setzen, bei Potibetrieb zusatzlich "Pot." = |.setzen
Sollwert.

Minimalwert einstellen: E.S.P. = 0, mit Tasten den gewlinschen Minimalwert einstellen, dann E.S.P. = | setzen.

Anlagenspezifischen Werte einstellen, dann mit Meni C 143 "US.PA." sichern. (Wiederherstellbar mit C 210 "US.PA").
MenuGzugriff ggf. mit C 117 "Hd.C." = | verbergen.
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Code 003 Funktionseinstellungen Display b DY 0(4)...20mA Potentiometer o iiber Taston g
x Esf N(@00 ) (ESE ) (FOr) |pemiberTesenim ) 2
=2 mm%[[ 073 (7] Birynn p— - 5] [ kRE 2 oxtemer Soliwert0..+10 | g
B oo + co oo ’ =
v @ @ © [+ [@o @ ©|+5V 0(4)...20 mA 8
(PIEGE O E][:::« na 0 = Sollwert iber Display 500R
e | = externer Sollwert 0...+10 V Ei -
externer Sollwert 0... in Y A woay A Sensoreingang
Sensor Y
LA o = Wiy 0 = externer Sollwert 0...+10 V 0 0 Fllstandsteuerung o
EER U]E][uu J (P | = externer 4...20 mA oder S
A A . ) Grob- Fein Steuerung mit _E’
E] a [mm] a [mm] Foérderleistung Zwei )
(For D=Fon T @ 0=0...10 V/ 0(4)...20 mA - - . T o
e )| e i Férderleistung Férdergeschwindigkeiten. | @
| | > I > [
v N I Ll Ll (/)
B CD; 7 E][ =N 0 = Filllstandsteuerung |t"" IT'N ! | !
) U - H ; aus ein
| A @ | = Grob- Fein Steuerung mit 2. Sollwert LFZ []) Fillstandsteuerung / Stauschaltung Grob / Fein Steuerung
v v
(*[-En 03| [-En 1](z) 0=Frigabe I . - 2
| | = Freigabe invertiert +24 \/A Freigabe Y A Freigabe +24 V Signal oder s
v v 0 I 0 [ geschlossener Kontakt =
() oan Betriebsmodus gibt Ausgang frei 2
3 A e}
a [mmf] a [mm| +24V i S
gnal oder 2
/  Forderleistung '\ /  Forderleistung \ geschlossener Kontakt E
-En O g t= -Enq 5 t= sperrt Ausgang
Code 096 Forderer a
[mm]4 . 2
RN 100%T Forderleistung Max:mum . Begrenzung der g
(P]C /_7L7L7]E]l[. 055] (p) g a [mm] P.80%  P.100% maximalen 3
£ Forderleistung. °
r—‘ 9 2
£ 100 % =
_ M __[a] __ ) ) < L. B | Férderleistun Interne Begrenzung, der | io
E] T ~] R E] Forderleistung 0...100 % 0 Sollwert 100% = Sollwert wird weiterhin 2
g mit 0...100 % £
v - f . < T T — vorgegeben. &
R E][P. 5040 [P] Maximalbegrenzung 100...5 % 0" solwert 100 % 100 % =
| . —
Y Y (A ) Einstellung der Schwing- | N
[P][~ 540 E][/-. 480 EIT] Schwingfrequenz [Hz] /\ A /\ frequenz ist Abhangig %
| vom Forderertyp.
AN _ Wichtig ! . £
R E][«-.’ 40 [P] Sanftanlaufzeit 0...5 Sek. \/ \/ \/ Falsche Frequenz kann | S
¢ +—1 zu Schaden am Magnet | §
(] fiihren n
(PIls__&d) E][H 40 [P] Sanftauslaufzeit 0...5 Sek. a[mm
i v : 100% Zeitrampe mit der die 5
Ty ; Forderleistung Foérderleistung &
E] Betriebsmodus einschaltet bzw. %
abschaltet. <
c
0 8
T e—> «—> — 3
- HD 5RO
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|Code C 167 Fullstandsteuerung / Stauschaltung Sensor A Sensor , ,
24V Einstellung der Ein- und
54 Ausschaltverzégerung
EHL_ /NWIE][C i) 7]@ Forderer =
a [mm]
E] _ ) EIN ’ Forderer AUS 5
(P][/ ’J’J]E][ / E0)[P]  Einschaltverzdgerung 2
0...15 Sek. > > £
L __E]_ _ . tein " t ~taus t 2
ETH'J 40)<]o__5d) @ '(‘)\.Lllisggaeltk\{erzogerung | {50 O 50 N
v v (a] 4 Sensor Sensoreingang
(PJ-5E L7IE][-5E_ /] Sensorfunktion invertieren 24v T [ Semsor 24v ™ — invertieren. S
| | = invertiert 0 - >, 0 >, S
v v —CC -CcCo »
(PIEE O %[EE //[P] 0= Stdrungszeit nicht aktiv | 5t U =t
| = Stérungszeit aktiv Sensor
E] 24V —_— Sensoruberwachung
E /':7L7IE]IE. Z240)[P]  E.=Sensor-Time-out Zeit [sek] EL [ nicht aktiv . aktivieren.
- Férderer Wird wéhrend der b=
v v EE 1 aktiv a[mm] EN - eingestellten Time out 2
(P][ /040 Betriebsmodus . o Zeit kein Férderteil . ®
— — > erkannt schaltet der § g
|Code 143 Aktuelle Parameter speichern E B0 ! Ausgang ab. 83
@(' /N/HIE][ /H/l@
L. oou L. 1
Hoe)e BT
Y [4] Sichern d
J=ryTy [uyey = Eingestellte Parameter speichern Alle zuvor eingestellten Parameter werden gespeichert ichern der
%][ L5H ]E] GHEE ](P] 9 p [4] 9 gesp eingestellten Parameter
v v
(P] Betriebsmodus
|Code 210 Parameter zurlckladen
E]lL LUIIE][L_ LJ/O
M— E] S " . .. Auslieferzustand
Al CHEE Werkseitige Einstellungen klad .
Ef’} (FRE IE]lJ £ IE] g gen zuriickladen (a]  Werkseitige Einstellungen zuriickladen wiederherstellen.
v Die zuvor unter Code
E][ I5AE % [GEFE IE] A"WGEIdZF'Parameter (a] unter C 143 gespeicherte Werte zuriickladen C143 gesicherten Para- §
V AU AR EN meter zuriickladen. g
n
E] Betriebsmodus
| Code 117 Zugriff sperren
EH«_ u[wl@[[ ! /7]@
o E] _ ) _ Parametriermenis nicht zuganglich, nur Sollwert Forderleistung verstellbar Programmiermentis
RIEE ~ [HdL /J[P] 1=Menis unsichtbar . . . verbergen
Parametriermenis zuganglich '
v
(P] Betriebsmodus
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| Code 008 Regelbetrieb

(@]
a [mm] P.80% P.100% Maximum | Bergenzung der Aus- E
_ (o] _ 100 % a[mm] e gangsspannung bzw. 0
(PI[C 855 C 808 (] g Férderleist B 2
v E 100 % orderleistung, z.B. um 5
'7;1 Férderleistung @ | Forderleistung Alnschlagbetrleb Zu ver- :g
v E] 2 | 2 hindern. Der Sollwert- C
ST T 5 i 0 > = stellbereich bleibt von 0... | @
@[H UU]E][H (00 @ Foérderleistung 0...100 % ol Sl i 100I% . E | R 100 % sthalten. 5
T Ll —
v v N ol solwert 100 % 100 % t x
(P][7 /J"”J]E][/-’. gag)(P]  Maximalbegrenzung 100...5 % =
| Einstellung der Schwing- | 5
Y Y 4 _ A A /\ frequenz ist Abhangig g
(P]A bLlL/]E][/-. 480 [P]  Schwingfrequenz [Hz] vom Férderertyp. E)
| | = =
v v E] Umschaltung auf Reglerbetrieb \/ \/ \/ %
(PIRCE D) E][/—'/[E J[P] 0= Steuerung (ohne Sensor) A
5 | | = Regelung (mit Sensor) | Aktivieren des Regel- 5
e NI Regelparameter Proportionalanteil betriebes um konstante | .2
(FA L) E][/'.’«q /) (P (KrgiS\F/)erstérkung) P MFS |—|—|—| Schwingweite auch bei I
grossen Lastwechsel zu °
AT ] A Regelparameter Integralanteil erreichen. Fir den 2
A i) E][’ A_)[P] (d@mpfend bei Schwingneigung) Regelbetrieb ist ein @
‘ Beschleunigungssensor
gEC o % @ %uio;qatisclzrleElfrequenznacthhrung = erforderlich 5
= Aus T=Ein JJ: 10=—Y Beeinflussen des g
afmml|y | p Regelverhaltens. ©
Suchlauf starten 100= T Ausregelzeit, g
v J'—L Schwingverhalten Q@
A . > des Forderers 3
(P] Betriebsmodus I A (pumpen) e
- . . = Automatische Frequenz-
f = fixiert f = fresonanz anderung nach
Resonanzfrequenz
(a] Taste startet automatische Resonanzfrequenzsuche Auotmatische
Frequenzsuche sarten

Fur Amplitudenregelbetrieb ist ein am Schwingférderer montierter Beschleunigungssensor z.B. SW11 erforderlich. Massive Befestigung des Sensors (Keine
Eigenschwingungen) und festen Stand des Forderers beachten.

Manuelle Einstellung der Schwingfrequenz:

Frequenzeinstellung unbedingt bei kleinem Sollwert (z.B. 30 %) vornehmen, da bei Treffen der Resonanzfrequenz schon bei kleiner Ausgangsspannung eine grosse

Schwingweite entstehen kann (Anschlagbetrieb). Zur Ermittlung der Resonanzfrequenz muss ein analoges Strommessgerat Zeigerinstrument fir Effektivwert

(Dreheiseninstrument) in die Ausgangsleitung geschaltet werden. Die Resonanzfrequenz ist bei maximaler Schwingamplitude und minimalem Ausgangsstrom erreicht.

Automatische Frequenzsuche (nur bei Regelbetrieb).

* Sollwert auf Null stellen.

* Regelmodus einschalten ( Menuli C 008, Parameter ACC = | setzen).

* Mit Starten des Frequenzsuchlaufs (Menu C 008, Parameter "A.F.S." einstellen und mit Pfeiltaste starten) wird die optimale Schwingfrequenz des Fdrderers ermittelt.
Ist die Resonanzfrequenz gefunden, schaltet die Steuerung wieder in den Normalbetrieb zurlck.
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Anschluss
Interner Anschluss Steuerklemmen

Gehéuseausfiihrung

Leistungsanschluss

Je nach Geratevariante sind unterschiedliche Anschlussmdglichkeiten ausgefiihrt.

Standardversion
Netz-Eingangskabel, Ausgangskabel
Netz-Eingangskabel, Ausgangssteckdose

Sensor Fullstandsteuerung 5-pol. Sensorsteckdose DIN xxx oder 4-pol. M12

Sensor Amplitudenregelbetrieb 4-pol. Sensorsteckdose DIN xxx

Far den Anschluss der Freigabe und/oder Statussignal kann eine zus. Veschraubung montiert werden.

Plug and vib Version:

Netzeingangskabel und Ausgangsskabel steckbar
Sensor Fillstandsteuerung 4pol. M12

Sensor Amplitudenregelung 4pol. DIN
Statussignal, (Schliesserkontakt) 4pol. M12
Freigabesignal (24 V, DC oder Kontakt) 4pol. M12

[E— Sensorsteckdose Fullstand

1=24V,DC
3 = Eingang
5=GND

1=nc

2 = Eingang
3=GND
4=+424V

Netzanschlul

Ausgangssteckdose
oder Ausgangskabel

(&
2=A2 8

3 =S8Schim — - — -
=PE

110/230V 50/60 Hz

oder M12

Te—
;0 04 e —
20 O} G T —

P

Nur abgeschirmte Leitung

verwenden !

Status-
3 3 relais -~ W w
¢ + < zoaa
1234567 89/|31323334 21 22 23 24 25 26 27 28 29
Qo000 X XX X X XX X
‘ ‘ A|S|E
ol H 2
R |z
oW+ Z - Plo
t &) g
3 10k o
o2 ? —
Z o w
aon o
E E Magnet iy
. 7]
- S
00
<
500R S
8‘
R
X4 Sensor Fullstand
+24V O REE
2 4 =Ei
X40 Sensor ingang
GND Schwingweite 1224V
Eingang 2 = Eingang
3=GN
X6 Freigabeeingang
1=24V
3=GND
4 = Eingang

X5 Statusausgang

X1 Ausgang Férderer

X0 Netzanschluf
110/230V,
50/60 Hz

| €5 & &

1=A1 ﬁj
mﬂ 2=A2
G S 3 = Screen

4=PE — - — -
— 1=L
a 2=N
2 1% 3=nc

4=PE

Bestellbezeichnung fiir Steckverbindungen:

Ausgangsstecker: HA-4-M / 090212
Fullstand: Sensorstecker 5pol. RSV-5/090105
oder Sensorstecker 4pol. M12 RSV-M12-4 /090131
Regelbetrieb: Sensorstecker 4pol. RSV-4 /090104

Bestellbezeichnung fiir Steckverbindungen:
Netzeingang:

Ausgang:
Fillstand, Freigabe, Statusrelais:  Sensorstecker 4pol. M12
Regelbetrieb: Sensorstecker 4pol.

HA-4-M-F / 090218
HA-4-M / 090212
RSV-M12-4 / 090131
RSV-4 /090104




Anschluss

Schaltschrank-
einbauausfiihrung

. L EI]A
Material-Sensor —»E [~
+24V d]e ‘
Freigabe  12..24v,DC | ; %:
’—\‘\ E o
. 7 - ; _E N O~
Soliwert +E8 + 8 ka S [O]e B !
0(4)...20mA  0..10V VL d)e
R=500 OHM schwarz GND T2
extern sw.— |orange INPUT o 0
Beschleunigungs- rot +24V o
Sensor o
Ol
SPEED
GoEansNGR
internes N
Nur abgeschirmte Status Relais (0] o j
Ausgangsleitung o=
verwenden Ma\@l"ﬂ*@_A . ﬁ; o=
fl——f — Al ®
| ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ @ ]
[ — Ab N
L schirmung @ 5
Eingangsspannung o
L, N, PE, 115 /230V N ik
50/60Hz PE o=
© PE 0]®
REOVIB MFS 168

&

SPEED

(PIP)AE_Gda))(e]

MFS 168 @

d)H:'J

= E

ca.2m

205

193

O

' Bei Anschluss eines Sollwert-Potentiometers
a im Meni "C 003" Parameter E.S.P. =1 und POT. = 1 setzen !

Empfohlene Kontaktierung der
Abschirmung des Ausgangsskabels

Steuergerat

Abschirmung groRflachig auf
Motageplatte kontaktieren

-
of\O
—~

Ausgangskabel

oder

Schirmklemme (Zubehor)

el

iz

e

SPEED

(PIPJE_ZZAl=](P]

MFS 168

o

205

193

C

3A 6A B8A

[mm]
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